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CUADRO DE REACCIONES EN APOYOS PENDULARES (UPPER BOUND 7.5%)
AVANCE VALOR
DE P.K. DIRECCION [kN] OBSERVACIONES
ANCLAJE _
VERTICAL EN SERVICIO MAXIMA 55285 COMBINACION EN ESTADO LIMITE DE SERVICIO
MESETA _ 1524 _
DE APOYO i _ 1118 _ _ VERTICAL EN SERVICIO MINIMA 51019 COMBINACION EN ESTADO LIMITE DE SERVICIO
S 111 Tiil..i|11i|11:1:!|1ﬁ:!l\ | w HORIZONTAL EN SERVICIO MAXIMA 4340 COMBINACION EN ESTADO LIMITE DE SERVICIO
4 cJE DE JE DE VERTICAL DE DISENO MAXIMA 87922 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
%o% : | 1 _ 1 g APOYO PO VERTICAL DE DISENO MINIMA 11242 | SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
= . APOYO zf _ H\gﬁ\ PENDULAR LONGITUDINAL DE DISENO MAXIMA 5962 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
. ENDULAR THHUU | T
PLACA A36 (EPS) x . ./r SLACAS CONCAVAS /M , e | o | - TRANSVERSAL DE DISENO MAXIMA 4983 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
e=12/7mm. = . U | U | = _ = HORIZONTAL DE DISENO MAXIMA 6058 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
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/ / CUADRO DE DESPLAZAMIENTOS Y GIROS EN APOYOS PENDULARES (UPPER BOUND 7.5%)
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| | | | 2
/ SUPERFICIE CONCAVA = I | | | | DESPLAZAMIENTO LONGITUDINAL MAXIMO [mm] 156 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
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ANCLAJE C | _ | | DEPLAZAMIENTO TRANSVERSAL MAXIMO [mm] 60 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
R=4140mm. DESPLAZAMIENTO LONGITUDINAL MINIMO [mm] -137 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
DEPLAZAMIENTO TRANSVERSAL MINIMO [mm] 1) SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
ALZAD O FRONTAL DESPLAZAMIENTO TOTAL MAXIMO [mm] 172 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
QyUO{Om PENDULARES EN CIMENTACION P _|>mv GIRO LONGITUDINAL DE DISENO [miliradianes] 2.901 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
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_ 1828 _ CUADRO DE REACCIONES EN APOYOS PENDULARES (LOWER BOUND 4.5%)
VALOR
B 1702 | DIAMETRO DE TALADRO PARA LBINNIERO o DIRECCION el OBSERVACIONES
| | | ANCLAJE DE ¢=1 1/2"=1 5/8" #1 1/2 \
SN . VERTICAL EN SERVICIO MAXIMA 55285 COMBINACION EN ESTADO LIMITE DE SERVICIO
4 |0 === el — ) VERTICAL EN SERVICIO MINIMA 51019 COMBINACION EN ESTADO LIMITE DE SERVICIO
DS . B HORIZONTAL EN SERVICIO MAXIMA 2810 COMBINACION EN ESTADO LIMITE DE SERVICIO
oF s ///ﬂ L0 e _ VERTICAL DE DISENO MAXIMA 81231 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
o el = 7
7 S , S N VERTICAL DE DISENO MINIMA 20802 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
~ T © S \\\\ i N N e LONGITUDINAL DE DISENO MAXIMA 5297 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
S \\ ;) 584 /7 " TRANSVERSAL DE DISENO MAXIMA 3830 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
Vs / T 00 HORIZONTAL DE DISENO MAXIMA 5370 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
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o~ dl | / \ \\fb : CUADRO DE DESPLAZAMIENTOS Y GIROS EN APOYOS PENDULARES (LOWER BOUND 4.5%)
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i h \ | N o g P _
q \ / ;i < DESPLAZAMIENTO LONGITUDINAL MAXIMO [mm] 213 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
o / e =h . L
// / / / S . DEPLAZAMIENTO TRANSVERSAL MAXIMO [mm] 103 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
// \ \ \\ il Sl DESPLAZAMIENTO LONGITUDINAL MINIMO [mm)] 212 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
// b | - \w / = DEPLAZAMIENTO TRANSVERSAL MINIMO [mm] -112 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
o |o // /// i /7o | O - . DESPLAZAMIENTO TOTAL MAXIMO [mm] 241 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
AN e i E < 3" DIAMETRO 1045 GIRO LONGITUDINAL DE DISENO [miliradianes] 2.872 SITUACION DE SISMO. VALOR MEDIO DE 7 ACELEROGRAMAS
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(COTAS EN MM.) DETALLE DE ANCLAJE
< /ESOALA
APARATO DE APOYO TIPO PENDULO CON UN PLANO DE
DESLIZAMIENTO Y CAPACIDAD DE RECENTRADO.
—RADIO DE PENDULO: 4140 mm
—COEFICIENTE DE ROZAMIENTO DINAMICO (UPPER BOUND): 7.5%
—COEFICIENTE DE ROZAMIENTO DINAMICO (LOWER BOUND): 4.5%
TOLERANCIAS
—DIMENSIONES EN PLANTA Y ALZADO: +1”
—DIMENSIONES DE COLOCACION DE HUECO PARA ANCLAJES: +1/16”
: ] s 5 . RS [ reiso - : _mm<_mo ” PROYECTO .. i UBICACION - Tescaas . : T FARCHIVO DIGTAL . I avina .
L . T M , INDICADAS ]
Empresa Publica Metropolitana B Ok \ e |, /| ACCESO A QUITO DESDE LOS VALLES PUENTE GUAYASAMIN 06.08.01-APARATOS DE APOYO (T).dwg ®
i DIRECTOR DE PROYECTO M e . 1
de Movilidad y erNANDOl ROMO = /Txﬁk,\ I / A QY ORIENTALES ¥ CONSTRUCCION DEL — T S \@ *
4 . [CONSULTORES [ [ TS i , B
, A . - 4 R \ 1 _
Obras Publicas el \ S PUENTE GUAYASAMIN APARATOS DE APOYO (D) NOVIEMBRE 2014 FERNANDO ROMO CONSULTORES
ING. FERNANDO ROMO ING.MIGUEL LEON TORRES ING._JUAN F. BORJA RAMOS
DISENO ESTRUCTURAL SUPERVISOR GERENTE DE LA UPEV

F:\Planos_Plot\PLANOS AUTO CAD\PUENTE GUAYASAMIN\06.08.01-APARATOS DE APOYO (I).dwg, 30/03/2016 17:03:43, HP Designjet T770 44in HPGL2.pc3



